
12h:00-- 13h:00

Modélisation et identification des
systèmes Cours Modélisation et identification des

systèmes TP Modélisation et identification des
systèmes TD

Herizi Abdelghafour Amhpi 05 Herizi Abdelghafour K57 Herizi Abdelghafour LABO 60

Cours

Programmation avancée en Python TP Capteur Intelligent COURS Capteur Intelligent TP Méthodes numériques et
Optimisation Cours Méthodes numériques et

Optimisation TD

SI3 Kahlouche Ahmed LABO 60 Kahlouche Ahmed LABO L51 LABO 60 LABO 60

Cours

TP Robotique générale TP Robotique générale TD Robotique générale Cours Hygiène et sécurité industriel Cours

Ayeb Abdelghani LABO L51/49 Ayeb Abdelghani LABO L60 Ayeb Abdelghani LABO L60 Rouabhi Riyad LABO 60

Microcontroleurs et applications Cours Microcontroleurs et applications TD
Respect des normes et des

règles d’éthique et
d’intégrité

Cours Programmation avancée en Python Cours

Bouamar Mohamed A_ST 29 Bouamar Mohamed A_ST 29 BOUCHAMA IDRIS A05 A05

Cours

L
U

N
D

I

L
U

N
D

I

ROB

Emploi du temps présentiel 1er année Master Robotique 2026-2027 S1
08h:00-- 9h:30 09h:30-- 11h:00 11h:00-- 12h:30 14h:00-- 15h:30 15h:30--17h:00

D
IM

A
N

C
H

E

ROB

D
IM

A
N

C
H

E

M
A

R
D

I

ROB

M
A

R
D

I

M
E

R
C

R
E

D
I

ROB

M
E

R
C

R
E

D
I


